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Titel 
Kupplung 

15 Beschreibung 

Technisches Gebiet 

Die Erfindung betrifft eine Kupplung zur Verbindung eines treibenden und 
eines angetriebenen Maschinenteils wie Wellen, Radnaben oder dergleichen 
aus einer Zwischenwelle und an den Enden der Zwischenwelle angeordneten 
Gelenkhebelkupplungen. die je mindestens drei gleiche Gelenl^hebel 
aufweisen, die uber an ihren Enden angeordnete elastische Gelenke 
einerseits an der Zwischenwelle und andererseits an dem zu verbindenden 
benachbarten Maschinenteil angreifen. 

Kupplungen dieser Art sind an sich bekannt. Sie ermoglichen eine 
biegeelastische Verbindung von Wellen miteinander fur verschiedene 
Einsatzzwecke. Diese Kupplungen sind recht drehsteif. Ihre Aufgabe ist der 
30 Ausgleich von radialem und achsialem Versatz. 
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Stand der Technik 

In der DE 42 05 666 C2 ist eine solche Kupplung gezeigt. bei der die 
5 Gelenke der Gelenkhebel an der Zwischenwelle Qber sekantial ausgerichtete 
Anienkbolzen und an einer zu verbindenden Welle Qber axial ausgerichtete 
Anienkbolzen angreifen. Diese Kupplungen haben sich bewShrt. Die an den 
zu verbindenden Wellen angebrachten Elastomerlager werden bei 
Auslenkung der Kupplung vooA^iegend kardanisch in zwei Achsen verfomit. 
10 Es ist deshalb notwendig, bei diesen Lagem Sphdrolager als elastische 
Elemente einzusetzen. Dieses begrenzt die radiale Lebensdauer der 
SphSrolager, die nicht beliebig gesteigert werden kann. Auch benotigen die 
Lager einen erheblichen Bauraum. 

15 Darstellung der Erfindung 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die Lebensdauer der hier in Frage 
stehenden Kupplungen zu erhShen, auBerdem soli bei gleichem Oder 
sinkendem Bauraum fQr die Kupplung die Obertragung von hdheren 
20 Radiallasten mOglich sein. 

Die Losung der gestellten Aufgabe wird durch die Merkmale des Anspnjchs 1 
enreicht. Die Unteranspruche 2 bis 15 stellen gunstige Weiterbildungen des 
Erfindungsgedankens dar. 

25 

Bei der neuen Kupplung werden die Achsen der elastischen Gelenke sines 
jeden Gelenkhebels senkrecht auf eine durch die Achse der Zwischenwelle 
bzw. den Achsen der zu verbindenden Wellen gelegte und zu den 
Gelenkhebein parallel verlaufende Axialebene ausgerichtet. Diese 
30 Anordnung der Gelenke hat zur Folge. dass die Deformation der 
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Elastomeriager vorwiegend durch Torsion erfolgt. Diese homogene 
Deformation ist fur die Lager besser zu ertragen. Nur ein sehr kleiner Teil der 
Auslenkung ist kardanisch. Die eingesetzten Lagerelemente konnen besser 
auf Radiallast optimiert werden. Ihre spharische Ausgestaltung kann groliere 
5 Radien haben und Im Extremfall konnen zylindrische Elemente eingesetzt 
werden. 

Die Gelenkhebel mit denn Gelenk sind sternformig zueinander angeordnet. 
Die Achsen der Gelenke eines jeden Gelenkliebels verlaufen dabei parallel 
10 zueinander. Die bevorzugte Zahl der eingesetzten Gelenkhebel betragt vier. 
In diesem Fall kann die Achsialebene durch die Mitte der beiden sich 
gegenuberliegenden Gelenkhebel fuhren. Eine solche Moglichkeit besteht 
auch beim Einsatz von sechs Gelenkhebeln. 

15 Die Achsen einer Gelenkhebelkupplung werden so ausgerichtet, dass sie in 
einer Radialebene zu liegen kommen. Hierfur sind die Zwischenwelle und die 
zu verbindenden Wellen mit AnschluBflanschen ausgestattet, die radial und 
axial vorstehende Klauen haben. Diese Klauen tragen die Lagerzapfen fur 
die Gelenke. Dabei konnen die Lagerzapfen integral mit den Lagern 

20 verbunden sein oder auch gesondert hergestellt an die Klauen gebracht 
werden. Bei einer Reihe von Anwendungszwecken ist es gunstig, wenn die 
Lagerzapfen eine Kegelform mit einem nicht hemmenden Kegelsitz haben. 
Eine leichtere Demontage ist hier moglich. 

25 Die Gelenke konnen mit Spharolagern versehen sein. Es ist jedoch 
vorteilhaft, wenn wenigstens eines der Gelenke eines Gelenkhebels mit 
einem Zylinderiager ausgestattet ist. Die Zylinderlager gestatten die 
Ubertragung hoherer Krafte. Die Elastomerschicht der Lager wird mit den 
angrenzenden Metallteilen bevorzugt durch Vulkanisation verbunden. 

30 
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In gQnstiger Weise werden die Gelenke an ihren auReren Lagerschalen mit 
vorstehenden Haltenasen versehen, die zusammen mit einem Anschlag an 
der Kupplung als Verliersicherung bei einer Beschadigung des Elastomers 
dienen. 

5 

Aus KostengrQnden konnen die Anschluliflansche und die Lagerzapfen 
gesondert hergestellt werden. In diesem Fall sind die Lagerzapfen Gber 
Stehbolzen an der Zwisclienwelle bzw. den zu verbindenden Wellen 
befestigt. 

10 

Bei einer Verbindung von Wellen, die groderen Verlagerungen untenA^orfen 
sein konnen. ist es gQnstig, wenn die Gelenkhebel in Achsriclitung der 
Zwisclienwelle lamellenartig ausgebildet sind. Diese Lamellen k6nnen einen 
Teil der Verlagerungen Qbernehmen. 

15 

Kurzbeschreibung der Zeichnung 

Es zeigt: 



t 



20 Fig. 1 die Kupplung in der Stimansicht, 

Fig. 2 eine Gelenkhebelkupplung in der Seitenansicht ohne 

Gelenkhebel und Gelenke, 
Fig. 3 die Kupplung im LSngsschnitt ohne Gelenke und 

Gelenkhebel und 

25 Fig. 4 eine Stirnansicht einer Gelenkhebelkupplung mit sechs 

Gelenkhebeln. 
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Ausfuhrung der Erfindung 

Die in der Figur 1 in der Stirnansicht dargestellte Kupplung 1 dient zur 
Verbindung zweier WellenstOmpfe 2 und 3, von denen in der Stirnansicht nur 
5 der Wellenstumpf 3 sicfitbar ist. Die Gelenl<hebelkupplungen 5 sind 
stemfOrmig urn die Achsen 6 und 7 der zu verbindenden Wellenstumpfe 2 
und 3, bzw. die Achsen 8 der Zwischenwelle 4 angebracht. Es sind vier 
Gelenkhebel 9 gleicher Bauart vorgesehen, die Qber an ihren Enden 
angeordnete Gelenl<e 10 an den Lagerzapfen 11 des AnschluHflansches 12 

10 der Zwischenwelle 4 bzw. an den Lagezapfen 13 des AnschluBflansches 14 
des Wellenstumpfs 2 angreifen. Die Lagerzapfen 11 und 13 sind integral mit 
den Klauen 15 und 16 an den AnschluBflanschen 12 und 14 verbunden. Die 
Lagerzapfen 11 und 13 sind kegelformig mit einem nicht hemmenden 
Kegelsitz ausgebildet. Alle Gelenke 10 sind mit den Zylinderlagern 17 

15 ausgestattet. Die Gelenkhebel 9 haben an ihren aufleren Enden vorstehende 
Haltenasen 18, iiber welche sie durch die Schrauben 19 an den Flanschen 
12, 14 gehalten werden. Dies ist auch eine zusatzliche Sicherung fiir denn 
Fall, dass eine der Elastomerschichten 20 beschSdigt wird. 

20 Die Achsen 21 der elastischen Gelenke 10 eines jeden Gelenkhebels 9 sind 
senkrecht auf die durch die Achse 8 der Zwischenwelle 4 bzw. den Achsen 6 
und 7 der zu verbindenden Wellenstumpfe 2 und 3 gelegte und zu den 
Gelenkhebein 9 parallel veriaufende Achsialebene 22 bzw. 23 ausgerichtet. 
Dabei sind die Achsen 21 der Gelenke 10 eines jeden Gelenkhebels 9 

25 parallel zueinander angeordnet. 

In der Figur 2 ist eine Gelenkhebelkupplung 5 in der Seitenansicht gezeigt. 
Dabei wurden die Gelenke selbst mit den Gelenkhebein weggelassen, um 
die Zuordnung der Lagerzapfen 11 und 13 zueinander sichtbar zu machen. 
30 Die Lagerzapfen 11 und 13 und damit die Achsen 21 der Gelenke 10 liegen 
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in einer Radialebene 24. Die Ansclilufiflansclie 12 und 14 haben radial und 
axial vorstehende Klauen 15, 16, welche die Lagerzapfen 11 und 13 fur die 
Gelenke 10 tragen. Die Ausbildung der AnschluBflansche 12 und 14 mit den 
vorstehenden Klauen 15 und 16 ermdgllcht ein quasi Ineinanderstecken der 
5 Flansche, so dass die Lagerzapfen 1 1 und 13 in der gleichen Radialebene 24 
zu liegen kommen. 

In der Figur 3 1st die Kupplung 1 ohne Gelenkhebel 9 und Gelenke 10 im 
Schnitt gezeigt. An ein nicht naher gezeigtes Getriebe ist der 

10 Anschluliflansch 14 Qber die Schrauben 27 angeschraubt. Urn eine gute 
KraftObertragung zu gewahrleisten ist die Stirnverzahnung 28 am 
Anschluliflansch 14 angebracht, welche in eine entsprechende 
Stirnverzahnung am Getriebe eingreift. Hierdurch konnen auBergewohnlich 
hohe KrSfte ubertragen werden. Uber die in Figur 3 nicht eingezelchneten 

15 Gelenkhebel und Gelenke wird der Anschluliflansch 14 mit dem 
Anschluliflansch 12 der Zwischenwelle 4 verbunden. Aus fertigungs- und 
montagetechnischen Grunden ist die Zwischenwelle 4 getellt. Beide Telle der 
Zwischenwelle 4 werden durch die Schraube 29 zusammengehalten, wobei 
an der Anschlulistelle ebenfalls eine Stirnverzahnung 30 angebracht ist. Der 

20 zweite Anschluliflansch 12 der Zwischenwelle 4 ist Qber die nicht gezeigten 
Gelenkhebel und Gelenke mit dem Anschluliflansch 14 des Wellenstumpfs 3 
verbunden, welche an eine nicht naher gezeigte Radnabe angeschlossen ist. 
Das von dem Getriebe kommende Drehmoment wird folglich Qber die 
Flansche 14 und 12 bzw. 12 und 14 und die daran befestigten Lagerzapfen 

25 11 und 13, sowie den einzusetzen Gelenkhebein mit Gelenken auf das Rad, 
beispielsweise einer Stralienbahn ubertragen. 

In der Figur 4 ist eine Ausfuhrungsform der Kupplung 1 gezeigt, bel der die 
Gelenkhebelkupplung 5 sechs Gelenkhebel 9 mit den zugehSrigen Gelenken 



10 hat. Die Anschluliflansche sind in diesem Fall mit jeweils drei Klauen 35 
versehen. 



8 

Patentanspruche 



1 . Kupplung zur Verbindung eines treibenden und eines angetriebenen 
Maschinenteils wie Wellen, Radnaben oder dergleichen aus einer 

5 Zwischenwelle und an den Enden der Zwischenwelle angeordneten 

Gelenkhebelkupplungen. die je mindestens drei gleiche Gelenkhebel 
aufweisen, die uber an ifiren Enden angeordnete elastische Gelenke 
einerseits an der Zwisclienwelle und andererseits an dem zu verbinden- 
den benaclibarten Maschinenteil angreifen, dadurch gekennzelchnet, 

10 dass die Achsen (21 ) der elastischen Gelenke (1 0) eines jeden 

Gelenkiiebels (9) senkrecht auf eine durch die Aclise (8) der 
Zwisclienwelle (4) bzw. den Aclisen (6, 7) der zu verbindenden 
IVIascliinenteile (2, 3) gelegte und zu den Gelenkfiebein (9) parallel 
verlaufende Achsialebene (22, 23) ausgerichtet sind. 

15 

2. Kupplung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Achsen (21) der Gelenke (10) eines jeden Gelenkhebels (9) parallel 
zuelnander verlaufen. 



20 3. Kupplung nach einem der AnsprQche 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass bei vier oder sechs Gelenkhebein (9) die 
Achsialebene (22. 23) durch die Mitte der beiden sich 
gegenUberliegenden Gelenkhebel (9) fiihrt. 



25 4. 



Kupplung nach einem der Anspruche 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Achsen (21) der Gelenkhebelkupplungen (5) 
in einer Radialebene (24) liegen. 
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5. Kupplung nach einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Zwischenwelle (4) und die zu verbindenden 
iVIaschjnenteile (2, 3) mit Anschluliflanschen (12, 14) ausgestattet sind. 

5 6. Kupplung nach eInem der Anspruche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Anschlu&flansche (12, 14) radial und axial 
vorstehende Klauen (15, 16) haben. 

7. Kupplung nach einem der AnsprOche 1 bis 6, dadurch 
10 gekennzeichnet, dass die Klauen (15, 16) die Lagerzapfen (11, 13) fiir 

die Gelenke (10) tragen. 

8. Kupplung nach einem der Anspruche 1 bis 7, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Lagerzapfen (11, 13) integral mit den Klauen 

16 (15, 16) verbunden sind. 

9. Kupplung nach einem Anspruche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Lagerzapfen (11, 13) eine Kegelfomri mit einem hemmenden 
Oder einem nicht hemmenden Kegelsitz haben. 

20 

10. Kupplung nach einem der Anspruche 1 bis 9, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Gelenke (10) mit Spharolagern versehen 
sind. 

25 11. Kupplung nach einem der Anspruche 1 bis 9, dadurch 
gekennzeichnet, dass wenigstens eines der Gelenke (10) eines 
Gelenkhebels (9) mit einem Zylinderlager ausgestattet ist. 
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Kupplung nach einem der Anspruche 1 bis 11, dadurch 
gekennzeichnet, dass die elastomere Schiclit (17) der Lager mit den 
angrenzenden Metallteilen durch Vulkanisation verbunden ist. 

Kupplung nach einem der AnsprQche 1 bis 12, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Gelenkhebel (9) an ihren aulieren 
Lagerschalen mit vorstehenden Haltenasen (18) versehen sind. 

Kupplung nach einem der Anspruche 1 bis 13, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Lagerzapfen (36) uber Stehbolzen (37) an 
den Flanschen (12, 14) der Zwischenwelle (4) bzw. den zu 
verbindenden Maschinenteilen (7, 8) befestigt sind. 

Kupplung nach einem der Anspruche 1 bis 14, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Gelenkhebel (9) in Achsrichtung der 
Zwischenwelle (4) lamellenartig ausgebildet sind. 
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Zusammenfassung 

Kupplung zur Verbindung eines treibenden und eines angetriebenen 
Maschinenteils wie Wellen, Radnaben oder dergleichen aus einer 
5 Zwischenwelle und an den Enden der Zwischenwelle angeordneten 
Gelenkhebelkupplungen, die je mindestens drei gleiche Gelenkhebel 
aufweisen, die Qber an iliren Enden angeordnete elastisciie Gelenke einerseits 
an der Zwischenwelle und andererseits an den zu verbindenden 
Maschinenteilen aniiegen, wobei die Achsen (21) der elastischen Gelenke (10) 
0 10 eines jeden Gelenkhebels (9) senkrecht auf die Achse (8) der Zwischenwelle 
(4) bzw. die Achsen (6, 7) der zu verbindenden Maschinenteile (2, 3) oder auf 
eine durch die Achse (8) der Zwischenwelle (4) bzw. den Achsen (6, 7) der zu 
verbindenden Maschinenteile (2, 3) gelegte und zu den Gelenkhebein (9) 
parallel verlaufende Achsialebene (22, 23) ausgerichtet sind. 

15 

(Fig. 1) 
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